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SST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot drogowych pod nazwg: Utwardzenie fragmentu powierzchni gruntu
dzialek budowlanych — $ciezki wokol stawu przy ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi, wymienionymi w spisie tresci.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i1 okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

Inzynier (Inspektor Nadzoru) — osoba wymieniona w dokumentach kontraktowych, ktéra na
zlecenie Zamawiajgcego zarzgdza oraz sprawuje nadzor nad wykonywaniem prac budowlanych oraz
postgpem rzeczowo-finansowym, zgodnie z ustawg Prawo budowlane i warunkami kontraktowymi.
Jezdnia — cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kategoria ruchu (KR1 do KR6) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) wedlug ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych” wyd. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostow,
Warszawa 1997.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny przedmiar robét.

Ksiega (rejestr) obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez
InZyniera.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz
robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu:

Warstwa Scieralna — goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych;

Warstwa wigzgca — warstwa nawierzchni pomiedzy warstwg Scieralng a podbudowa;

Warstwa wyréwnawcza — warstwa o zmiennej grubosci utozona na istniejacej warstwie, w celu
uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego do utozenia kolejnej warstwy o wymaganej grubosci;
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Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze;
podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;

Podbudowa zasadnicza — goérma cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni; moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw;

Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza; moze
zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca;

Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania drobnych czgstek
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsqczajgca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreSlony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewdow. Pas drogowy moze roéwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych Iudzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.
Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przedmiar robét — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Przetargowa dokumentacja projektowa — cze¢s¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podzial na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajacego,

— sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegéolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
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W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich
waznos$ci wymieniona w SIWZ.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i
elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dziefn i w nocy tych zap6r i znakéow, dla ktoérych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony
W ceng umowng.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwo$ci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekoéw wodnych pytami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwos$cig powstania
pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajacg brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajagcy powinien
otrzyma¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca begdzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
InzZyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
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sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.

1.5.13. Obstuga geodezyjna i archeologiczna

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia stalej obslugi geodezyjnej w czasie prowadzonych
robot zakonczonej wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej, ktora powinna by¢ dotaczona do
dokumentow odbiorowych.

Na terenie dzialki objetej inwestycja znajduje si¢ stanowisko archeologiczne, stanowigce obiekt
zabytkowy, ujete w wojewddzkiej ewidencji zabytkow. W zwiazku z tym Wykonawca jest
obowigzany zapewni¢ nadzor archeologiczny zgodnie z opisem w dokumentacji projektowej (Opis
zamierzenia budowlanego punkt 2).

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z
danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postgpu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek Zrddet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajgcego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakieckolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu roboét.
Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w dokumentach
umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialow do innych robdt niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ 1 wlasciwosé do robét i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.
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Migjsca czasowego skltadowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
p6Zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
InZyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byé pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowanie jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych tadunkow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystgpujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inzyniera b¢dg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

A. czes$¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— zapewnienie bezpieczenstwa zespotow higieny pracy,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0so6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardow i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

B. cz¢$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i 1lo$¢ srodkdw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zaladunku materiatdow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposOb 1 procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6élnych elementow robot,

— sposob postepowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakos$ci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materiatlow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okreSlone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umow3.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inzynier bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw 1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore
budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan ponosi Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na piSmie
ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatbw 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdow i robot z
dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtoérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopus$ci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

str. 10



— deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacjg okreslong w
pkt 1,

i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatdow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi 1 polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robéot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennik budowy beda przedtozone
InZynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

str. 11



(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialdw, orzeczenia o
jakos$ci materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3) nastgpujace
dokumenty:

— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesi¢cznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m”® jako
dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktére maja by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w
formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi cze$ciowemu (jezeli jest przewidziany w umowie),

— odbiorowi konnicowemu (ostatecznemu),

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakoSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czegsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentoéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czeséci robot. Odbioru czeSciowego
robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
InZyniera.

Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inzyniera
1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

—recepty 1 ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan 1 pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom
urzadzen,

— dokumentacja fotograficzng skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje,

— geodezyjng inwentaryzacje¢ powykonawczg roboét 1 sieci uzbrojenia terenu,

— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetiajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okres$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

—robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogoélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
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— wdrozenie projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z wprowadzaniem zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

— oplaty wynikajace z dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

— tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— usuni¢cie wbudowanych materiatdéw 1 oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Zaplecze Wykonawcy oraz Zamawiajacego i Inzyniera Kontraktu

Zaplecze Wykonawcy sktada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biura, placow sktadowych oraz
drog dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do realizacji robot objetych kontraktem.

Koszt urzadzenia i likwidacji zaplecza Wykonawcy obejmuje:

— przygotowanie terenu,

— zainstalowanie i wykonanie wszystkich niezbednych urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i
wewngtrznych, kontenerow biurowych i socjalnych na terenie budowy, placow i zabezpieczen
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji robot,

— oplaty z tytulu dzierzawy terenu,

— utrzymanie zaplecza przez czas trwania robdt oraz wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z
uzytkowaniem zaplecza budowy,

— usunigcie wszystkich urzadzen, instalacji, drég dojazdowych 1 wewnetrznych, biur, placow i
zabezpieczen,

— oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

Jezeli Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia przewiduje konieczno$¢ organizacji zaplecza
Zamawiajgcego i Inzyniera Kontraktu, Wowczas Wykonawca jest zobowigzany do urzadzenia tego
zaplecza wg wymagan w SIWZ, jego utrzymania i likwidacji po zakonczeniu budowy.

Koszty organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawcy oraz zaplecza Zamawiajacego i Inzyniera
Kontraktu mieszczg si¢ w kosztach ogdlnych budowy i obcigzajg Wykonawce robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (D. U. nr 92 poz. 881)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
p6zniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2013 r. poz. 21 z pdzniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadow (Dz. U. z
2014 r. poz. 1923)

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie wzoru dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadow (Dz. U. z 2014 r. poz. 1973)

7. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z
p6zniejszymi zmianami)
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8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkoéw
technicznych dla znakow i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z p6zniejszymi zmianami)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdétowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

12. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 20 wrze$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robdét ziemnych, budowlanych i
drogowych (Dz.U. nr 118 poz. 1263)

13. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. poz. 1650 ze zmianami).

D-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiorka elementow drogowych wykonywanych w ramach realizacji robot
drogowych pod nazwg: Utwardzenie fragmentu powierzchni gruntu dzialek budowlanych —
Sciezki wokol stawu przy ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia nastgpujacych robot
zwigzanych z rozbiorka elementow drogowych na potaczeniach z istniejagcymi nawierzchniami:
—rozebranie fragmentu kraw¢znikow wraz z fawami betonowymi,

— rozebranie obrzezy wraz z tawami betonowymi,

— zatadunek 1 wywiezienie gruzu z rozbiorki poza teren budowy i zagospodarowanie.

Krawezniki i obrzeza z rozbiorki zostang wbudowane ponownie wg SST D-08.03.01.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorek

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw dréog moze by¢ wykorzystany sprzgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— sprezarka z mtotem,

— koparko-tadowarka, tadowarka,
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— samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce materialow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Gruz z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogdlnie
obowigzujacych przepiséw o przewozie tadunkoéw. Samochody przewozace gruz powinny posiadaé
plandeki zabezpieczajace tras¢ przewozu przed zapyleniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rob6t rozbiéorkowych

Roboty rozbidorkowe obejmuja rozebranie wyznaczonych w projekcie kraweznikow i obrzezy
betonowych wraz z tawami betonowymi, w celu ich obnizenia do poziomu nawierzchni.

Przed przystgpieniem do wykonania robot rozbiorkowych Wykonawca wdrozy czasowa zmiang
organizacji ruchu na czas wykonywania robot zgodnie z dokumentacjg opracowang przez Wykonawce
i zatwierdzong przez Zamawiajacego. Miejsca wykonywania robot powinny by¢é wyraznie
oznakowane i odgrodzone od terenu, na ktérym odbywa¢ si¢ bedzie ruch pojazdow i pieszych.

Roboty nalezy prowadzi¢ z zachowaniem ostroznosci tak, aby nie uszkodzi¢ znajdujacych si¢ na
terenie robot urzadzen obcych.

Krawezniki i obrzeza nalezy ponownie wbudowac zgodnie z SST D-08.03.01.

Roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ sukcesywnie wraz z wykonywaniem nowych elementow
nawierzchni — nie nalezy pozostawia¢ odkrytych wykopow np. pod rozebranymi lawami
krawegznikowymi z uwagi na niebezpieczenstwo nasigknigcia gruntu w przypadku obfitych opadow
deszczu.

Gruz z rozbiérki taw betonowych nalezy zatadowac na $rodki transportu i wywiez¢é poza miejsce
budowy oraz zagospodarowac zgodnie z przepisami o odpadach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jakoSci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych, wlasciwego odzysku materiatdw i usunigcia gruzu z terenu budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ wedtug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty rozbiérkowe uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli kontrola ich wykonania wg pkt 6 data wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.2.

Cena wykonania jednostki rozbiorek poszczegdlnych elementow obejmuje:

— roboty pomiarowe — wyznaczenie w terenie elementow przeznaczonych do rozbiorki,

— oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

— mechaniczne lub r¢czne rozebranie kraweznikow, obrzezy i taw betonowych,

— zaladunek i wywiezienie gruzu poza teren budowy oraz jego zagospodarowanie zgodnie z SIWZ,
— wyrdéwnanie podloza po rozbidrce,

— uporzgdkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-02.01.01 ROBOTY ZIEMNE - WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru roboét ziemnych (wykopow) pod projektowane elementy drogowe w ramach
realizacji robot drogowych pod nazwg: Utwardzenie fragmentu powierzchni gruntu dzialek
budowlanych — $ciezki wokot stawu przy ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych — mechaniczne
i reczne wykonanie koryta ziemnego pod nawierzchnie z zaladunkiem na samochody
samowytadowcze i wywiezieniem poza budowe oraz zagospodarowaniem.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Glebokosé wykopu — rdznica rzednej terenu i rz¢dnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wiclko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: I, = pa/pas, gdzie: p, — gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3), pu —
maksymalna ggstos$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreSlona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdow niespoistych,
okreslona wg wzoru: U = dgy/d;y, gdzie: dgy — Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu
(mm), d;, — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okre$lona wg
wzoru: Iy = E/E,, gdzie: E;— modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej
warstwy zgodnie z PN-S-02205, E; — modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét ziemnych

str. 18



Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania ze sprzetu do:

— odspajania, wydobywania i zaladunku gruntu (koparka, fadowarka),

— sprzetu zageszczajacego (ptyty wibracyjne),

— przemieszczania i zageszczania gruntdw na odktadzie (samochody samowyladowcze, rowniarka,
spycharka).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do technologii
odspajania i zatadunku oraz do wydajnosci sprzgtu stosowanego do odspajania i zatadunku.

Grunty mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogolnie
obowigzujacych przepiséw o przewozie tadunkéw (samochody wywozace nadmiar gruntu powinny
by¢ wyposazone w plandeki).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Przed przystgpieniem do wykonywania robdt ziemnych Wykonawca obowigzany jest dokonaé
kontrolnych wykopow w miejscach przebiegu podziemnych urzadzen obcych i1 oznaczy¢ ich przebieg.
W ramach prowadzonych robdt ziemnych Wykonawca wykona wykopy pod konstrukcje nawierzchni
Sciezki oraz pod tawy obramowania tak, aby osiagng¢ spod nawierzchni zgodnie z podanymi w
projekcie rzednymi wysokosciowymi. W miejscu projektowanego nasypu nalezy zdja¢ warstwe ziemi
urodzajnej wraz z darnig na calej szerokosci spodu nasypu.

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie oraz r¢cznie. W poblizu urzadzen obeych znajdujacych si¢
w pasie drogowym roboty ziemne nalezy prowadzi¢ recznie.

Sposdb wykonania skarp wykopow powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg.

Grunt z wykopdw nalezy zatadowa¢ na samochody samowytadowcze 1 wywiezé poza budowe oraz
zagospodarowac.

Cze$¢ gruntu, spetniajacego warunki podane w SST D-02.03.01 p. 2.2. — po akceptacji Inzyniera —
mozna uzy¢ do wykonania nasypu oraz do poszerzenia skarp.

5.2. Dokladno$¢ wykonania roboét ziemnych

Roznica w stosunku do projektowanych rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +1 cm i -3
cm.

Szerokos¢ koryta pod nawierzchnie nie moze roézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz +10
cm.

5.3. Odwodnienie wykopow

Niezaleznie od urzadzen, stanowigcych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien zapewni¢ odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sig¢
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ podane w projekcie spadki podluzne niwelety i nadaé
spadki przekrojom poprzecznym, tak aby umozliwi¢ szybki odptyw wody z wykopu. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntdw oraz termindéw wykonywania
innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot ziemnych.

Natychmiast po wykonaniu wykopu nalezy przystapi¢ do profilowania i zageszczenia jego dna oraz
wykonywania warstw nawierzchni, aby nie dopusci¢ do nawodnienia podloza w przypadku
wystapienia duzych opadéw deszczu.
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5.4. Wymagania dotyczgce zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych nalezy wykonaé¢ wedtug
zasad podanych w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i zageszczanie podtoza”.

Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosic¢ co najmniej 1, >0,97.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na wlasciwe
ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

— odwodnienie dna koryta po wykonaniu rob6t ziemnych,

— doktadnos¢ wykonywania wykopu (usytuowanie i wykonczenie),

— sukcesywne usuwanie z terenu budowy nadmiaru gruntu.

6.3. Badania do odbioru rob6t ziemnych

Szerokos$¢ koryta ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz £10 cm.
Nierownosci dna koryta ziemnego mierzone fatg 3-metrowa nie mogg przekraczac¢ 3 cm.

Spadek podtuzny powierzchni koryta ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac¢ roznic w stosunku do rzednych projektowanych wigkszych niz —3
cm lub +1 cm.

Wykonanie pomiaréw: pomiar taSma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg lub niwelatorem, w
miejscach wyznaczonych przez Inzyniera.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,
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— wykonanie wykopu z transportem urobku, obejmujgce: odspojenie, transport oraz zagospodarowanie
na odkladzie,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna i skarp wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-EN 933-8 Badanie wskaznika piaskowego

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie ptyta

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2 Inne dokumenty

9. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych. GDDP, Warszawa 1998.

ANl

D-02.03.01 ROBOTY ZIEMNE — WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot ziemnych (nasypéw) w ramach realizacji robot drogowych pod nazwa:
Utwardzenie fragmentu powierzchni gruntu dzialek budowlanych — $ciezki wokél stawu przy
ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania nasypow z zakwalifikowanego
pod wzgledem przydatnosci gruntu pozyskanego i dowiezionego na plac budowy, wraz z
formowaniem 1 zaggszczeniem.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.
Ukop — migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoéw, polozone w obrebie pasa robot
drogowych.

Wysoko$¢ nasypu — réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wiclko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: I; = p/Upy., gdzie: ps — gestosc objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m3), p,s —
maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdow niespoistych,
okreslona wg wzoru: U = dgl1/d,,, gdzie: ds — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%
gruntu (mm), d;, — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okre§lona wg
wzorw: [y = E,[0/E,;, gdzie: E; — modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205, E, — modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdornym
obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.
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Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaj gruntéw — wymagania ogdlne

Do ksztaltowania nasypow zostang uzyte grunty pozyskane na koszt Wykonawcy i dowiezione na
miejsce robot.

Bez zastrzezen dopuszcza si¢ do budowy nasypow:

— zwiry 1 pospoitki,

— piaski grube i $rednioziarniste.

Dopuszcza si¢ do budowy nasypow z zastrzezeniami:

— piaski drobnoziarniste o wskazniku nosno$ci wigkszym lub rownym 10,

— zwiry 1 pospoéiki gliniaste, piaski pylaste i gliniaste, pyly piaszczyste i gliny o granicy ptynnosci
mniejszej niz 30%,

— zuzle wielkopiecowe drobnoziarniste i nierozpadowe.

Na wbudowanie gruntu Wykonawca musi uzyska¢ zgode Inzyniera.

2.3. Rodzaj gruntéw — wymagania szczegotowe

Grunt do wykonania nasypu powinien by¢ piaszczysty, o granulacji minimum piasku drobnego 0-4
mm, speiniajacy wymagania PN-EN 13242,

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét ziemnych

Roboty zostang wykonane z uzyciem sprzgtu do robdt ziemnych i zaggszczajacego jak w SST D-
02.01.01 pkt 3.2.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor $rodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do technologii
odspajania i zatadunku oraz do wydajnosci sprzetu stosowanego do odspajania i zatadunku.

Grunty mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogolnie
obowiazujacych przepisow o przewozie fadunkéw (samochody powinny by¢ wyposazone w plandeki).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone warstwami, przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podtuznego, ktore okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian
wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu
1 sprzetu uzywanego do zageszczania — zaleca si¢ stosowaé warstwy o grubosci 20 cm. Przystgpienie
do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera
prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.
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W okresie deszczowym, wykonywanie nasypow nalezy przerwaé, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza
warto$¢ dopuszczalng, to znaczy jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 10% jej
warto$ci. Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastgpnej warstwy gruntu.
W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegdlne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakonczeniu robot ziemnych powinny by¢ rowne i mie¢ spadki potrzebne do
prawidtowego odwodnienia. Nie nalezy pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia nastepnego.
Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie
osuszyC jej 1 zage$ci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy
usuni¢cie wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w niskiej temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe
osiggnig¢cie w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow. Nie dopuszcza si¢ wbudowania
W nasyp gruntow zamarzni¢tych lub gruntdow przemieszanych ze $niegiem lub lodem. W czasie
duzych opadow s$niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac
nalezy usuna¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu. Jezeli warstwa niezageszczonego gruntu
zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarznigciem zageszczac ani uktadaé na niej nastgpnych warstw.
5.3. Zageszczanie gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszczac od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu powinna wynosi¢ maksymalnie 30 cm.

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, z tolerancjg +0
%, —2 %.

5.4. Wymagania dotyczgce zageszczenia

W zalezno$ci od uziarnienia stosowanych materialdw, zaggszczenie warstwy nalezy okres$laé za
pomocg oznaczenia wskaznika zageszczenia [, wedlug normy BN-77/8931-12 lub pordéwnania
pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia.

Zaggszczenie gruntu w nasypie powinno wynosi¢: I > 0,97.

Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajgce, to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnoSci optymalnej i powtornie zagescic.
Jezeli powtdrne zaggszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia,
Wykonawca powinien usung¢ warstwe i wbudowaé nowy material, o ile Inzynier nie zezwoli na
ponowienie proby prawidlowego zaggszczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypow

6.2.1. Rodzaje badan i pomiaréw

Szczegblng uwage nalezy zwrocié na:

— badania przydatnosci gruntoéw do budowy nasypow,

— badania prawidlowo$ci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

— badania zaggszczenia nasypu.

6.2.2. Badania kontrolne prawidlowos$ci wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowos$ci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:

— prawidlowo$ci rozmieszczenia gruntow o roznych wiasciwosciach w nasypie,

— odwodnienia kazdej warstwy,

— grubos$ci kazdej warstwy 1 jej wilgotnosci przy zaggszczaniu,

— nadania spadkow warstwom z gruntéw spoistych,

— przestrzegania ograniczen okre$lonych wyzej, dotyczacych wbudowania gruntow w okresie
deszczow 1 mrozow.

6.2.3. Sprawdzenie zageszczenia nasypu

Sprawdzenie zaggszczenia nasypu polega na skontrolowaniu zgodnos$ci wartosci wskaznika
zageszczenia I lub stosunku modutow odksztatcenia z warto$ciami okreslonymi w pkt 5.4.
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Oznaczenie wskaznika zaggszczenia Iy powinno by¢ przeprowadzone wedlug normy BN-77/8931-12,
oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy PN-S-02205:1998.

Wyniki kontroli zageszczenia robot Wykonawca powinien wpisywa¢é do dokumentow
laboratoryjnych. Prawidlowos$¢ zaggszczenia konkretnej warstwy nasypu powinna by¢ potwierdzona
przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wykonanego nasypu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 nasypu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wbudowanie w nasyp gruntu dowiezionego,

— zageszczenie gruntu warstwami w nasypie,

— profilowanie powierzchni nasypu i skarp,

— odwodnienie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatdéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

2. PN-EN 933-8 Badanie wskaznika piaskowego

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych

i podtoza przez obcigzenie ptyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

10. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych. GDDP, Warszawa 1998.

Nk w
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D-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot przy wykonywaniu profilowania i zageszczania podtoza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni w ramach realizacji robot drogowych pod nazwg: Utwardzenie
fragmentu powierzchni gruntu dzialek budowlanych — $ciezki wokot stawu przy ulicy Chopina w
Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad wykonania profilowania i zaggszczania
podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu — wiclko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Iy = pus/pas, gdzie: p, — gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu zgodnie z BN-
77/8931-12 (Mg/m3), p,s — maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreSlona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).
Wtérny modul odksztalcenia podloza E, — modut odksztalcenia podloza przy powtdrnym
obcigzeniu warstwy ptyta naciskowg wyrazany w MPa.

Pozostate stosowane okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem profilowania i zaggszczania podloza powinny by¢ wykonane
mechanicznie przy uzyciu sprz¢tu do robdt ziemnych (réwniarka) i zaggszczania gruntu (walce
wibracyjne) oraz r¢cznie przy wykorzystaniu narzedzi r¢cznych i ubijakow oraz plyt wibracyjnych
(zageszczarek).

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze si¢ odbywac ruch budowlany.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza
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Przed przystagpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Profilowanie podtoza nalezy wykonywaé recznie oraz mechanicznie. Scigty grunt powinien by¢
wykorzystany na miejscu.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowa¢ do osiaggni¢cia wskaznika zageszczenia rownego wskazanemu w dokumentacji
projektowej w zalezno$ci od rodzaju 1 przeznaczenia nawierzchni, pod ktora podtoze jest
przygotowywane. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wymagany wskaznik zagegszczenia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wynosi: Is > 0,97 (E, >
80 MPa),

Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od —20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Szerokos$¢ profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
cmi—5cm.

Nieréwnosci podluzne oraz poprzeczne profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata
zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nierownosci wyprofilowanego i zageszczonego podioza nie moga
przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsg z
tolerancja + 0,5%.

Rzedne wysokosciowe profilowanego podtoza nie powinny ro6zni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o
wigcej niz+1 cmi-2 cm.

Badania nalezy wykona¢ raz na kazde 100 m Sciezki.

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniegjszy od podanego w pkt 5.3. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie
wartosci modutéw odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od —20% do +10%.

Wskaznik zageszczenia 1 wilgotnos¢é gruntu nalezy okres$laé¢ nie rzadziej niz w dwodch punktach na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m2 oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci do najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podioza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

Cena 1 m2 wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza obejmuje:

— profilowanie podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tatg

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

D-04.02.01 WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy odsgczajacej z piasku w ramach
realizacji robot drogowych pod nazwg: Utwardzenie fragmentu powierzchni gruntu dzialek
budowlanych — Sciezki wokél stawu przy ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania warstwy odsaczajacej z piasku o
grubosci po zageszczeniu ok. 7 cm pod tawy betonowe obramowania Sciezki oraz o grubosci po
zageszczeniu 10 cm pod nawierzchnig $ciezki.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw
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Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaj materialu

Materialem stosowanym do wykonania warstwy odsaczajacej jest piasek.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Nalezy stosowac piasek $redni o wspotczynniku filtracji ki,>8m/dobg.

Piasek do wykonania warstwy odsaczajacej powinien ponadto spetnia¢ warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia: Dys/dgs < 5, gdzie:

D;s — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy,

dgs — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

b) zageszczalno$ci, okreslony zaleznoscia: U = dgo/dig > 5, gdzie:

U — wskaznik réznoziarnistosci,

dgo — wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe,

d;o — wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe.

Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinien spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla
gatunku 11 2.

2.4, Skladowanie materialow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania warstwy odsgczajacej

Roboty zwigzane z wykonaniem warstwy zostang wykonane recznie przy zastosowaniu szablonow
ciggnionych, ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelni¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i
zaggszczanie podloza”.

Warstwa odsaczajagca powinna by¢ wytyczona w sposdéb umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Piasek powinien by¢ rozktadany w warstwie o wymaganej grubosci, z zachowaniem spadkow i
rzednych wysokosciowych podanych w dokumentacji projektowej. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowang.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapic¢ do jej zageszczania.
Zageszczanie nalezy rozpoczynaé¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podluznymi cze¢sciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gomej krawedzi. Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie
zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usuni¢cie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.
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Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos$¢ piasku podczas zageszczania powinna by¢ roéwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10% jej warto$ci. W przypadku gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotno$ci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku gdy wilgotnosé
kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody i
rownomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odsgczajgcej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem kolejnej warstwy powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

Nierownosci podtuzne oraz poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata zgodnie z normg BN-
68/8931-04. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm. Badania nalezy prowadzi¢ co 20 m na
kazdym pasie warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0,5%.
Rzedne wysokosciowe warstwy nie powinny rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz +1
cmi—2cm.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, —
2 cm.

Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Zaggszczenie nalezy bada¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce robocze;.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od —20% do +10%.

Badania, co do ktérych nie wskazano czestotliwosci wykonywania, nalezy prowadzi¢ co najmniej w
dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce robocze;.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi miejscami

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie na glebokos¢ warstwy, wyrdéwnanie i
powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.

Cena 1 m2 wykonania warstwy z piasku obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie materiatow,

— rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy piasku o grubosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdéwnosci nawierzchni planografem i atg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

Al ol e

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem i uzupelieniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach realizacji robot drogowych pod nazwa:
Utwardzenie fragmentu powierzchni gruntu dzialek budowlanych — Sciezki wokél stawu przy
ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania podbudowy zasadniczej z
kruszywa tamanego (mieszanki niezwigzanej) 0-31,5 mm stabilizowanego mechanicznie o grubosci
warstwy po zageszczeniu 12 cm pod warstwy nawierzchni mineralne;j.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okres§lonym sktadzie ziarnowym (od d=0
do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podloza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drég. Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych,
z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okre$lonych proporcjach.

Kategoria — charakterystyczny poziom wlasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony
jako przedziat wartosci lub warto$¢ graniczna. Nie ma zalezno$ci pomigdzy kategoriami roznych
wlasciwosci.

Kruszywo — ziarnisty materiat stosowany w budownictwie; kruszywo moze by¢ naturalne, sztuczne
lub z recyklingu.

Kruszywo — kruszywo z surowcow mineralnych (zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty,
nadziarno zwirowe).

str. 30



Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
rownym 0 oraz D (gbérnego) rownym 6,3 mm lub mniejszym.

Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
rownym lub wigkszym niz 1 mm oraz D (gbrnego) wigkszym niz 2 mm.

Kruszywo o cigglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw
grubych i drobnych, w ktorej D jest wigksze niz 6,3 mm.

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane twarde frakcji 0+-31,5 mm.

Kruszywo do mieszanki moze by¢ uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego litego lub
przekruszenia kamieni narzutowych i otoczakow.

Nie dopuszcza si¢ stosowania kruszywa ze skat osadowych.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-EN 13242.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wg WT-4, powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od
dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach.
Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy ukladanej
jednorazowo.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych.

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania podbudowy winna spetnia¢ wymagania normy PN-B-
32250.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

— sprzet do rozscietania kruszywa i profilowania warstwy — rowniarka, uktadarka kruszywa, szablon
ciggniony,

— walec wibracyjny lub statyczny oraz zageszczarki pltytowe do zageszczenia warstwy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem
oraz rozsegregowaniem.

W ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow technicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytworzy¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki poprzez mieszanie
poszczegblnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna projektowanej grubosci.

Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajgcy osiggnigcic wymaganych
spadkéw i rzednych wysokosciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Material nadmiernie
zawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona
ilo$cig wody i rOwnomiernie wymieszana.

Zageszczanie podbudowy powinno si¢ odbywac¢ walcem stalowym z polewaniem wodg. Zageszczanie
nalezy prowadzi¢ zgodnie z ustalonym schematem przej$¢ walca w zaleznosci od szerokosci
zaggszczanego pasa roboczego i grubosci watowanej warstwy. Zageszczanie nalezy prowadzié
poczawszy od krawedzi ku srodkowi. Na watowang warstwe nalezy najezdza¢ kotem napgdowym w
celu uniknigcia zjawiska fali przed walcem; manewry walca nalezy przeprowadzaé ptynnie, na
odcinku juz zageszczonym. Predko$¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna, w granicach 2 do 4
km/h na poczatku walowania i 4 do 6 km/h w dalszej fazie watlowania. Watowanie na odcinku tuku
poziomego o jednostronnym nachyleniu poprzecznym nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi ku gorze.
Walce wibracyjne powinny pracowac¢ w przedziale drgan od 33 do 35 Hz.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ wigkszy lub rowny 1,03.
Wskaznik nosnosci podbudowy powinien wynosi¢ 120%.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa przeznaczonego do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiahu.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszywa

Badania mieszanki kruszywa pod wzgledem uziarnienia i wilgotno$ci nalezy wykonywac¢ dla kazdej
dostarczonej partii kruszywa. Dwie probki nalezy pobra¢ losowo, z roztozonej warstwy przed jej
zaggszczeniem.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10%, —20%.

6.3.2. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.
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Minimalna ilo$¢ badan zaggszczenia podbudowy wynosi 1 badanie na 1000 m2.

6.3.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy:

— szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +5 cm od
szerokos$ci podanej w projekcie technicznym;

— réwno$¢ podbudowy mierzona tatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 — nieré6wnos$ci nie moga
przekracza¢ 15 mm;

— spadki poprzeczne i podtuzne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +0,5%.
rzedne wysokosciowe — rdéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i1 rz¢dnymi
projektowanymi powinny wynosi¢ od 0 cm do -2 cm;

— grubo$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £1 cm.

Szeroko$¢ podbudowy, réwnos¢ poprzeczng i spadki poprzeczne nalezy badaé przynajmniej 10 razy
na 1 km, rownos¢ podtuzng — co 20 m na kazdym pasie ruchu, a grubos¢ podbudowy — w trzech
punktach na kazdej dziatce roboczej, jednak nie rzadziej niz raz na 400 m2.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3, powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupelnienie nowym materiatem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Po wykonaniu tych robot
nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty tych robét poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robédt

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta i dostarczenie jej na miejsce wbudowania,
— roztozenie kruszywa,

— zaggszezenie roztozonego kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— utrzymanie podbudowy w czasie trwania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

2. PN-EN 13242 + A1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
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3. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania

4. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czes¢ 4: Oznaczanie ksztaltu
ziaren. Wskaznik ksztattu.

5. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czg$¢ 8: Ocena zawarto$ci
drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

9. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

10. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

11. PN-B-06714-19  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig

12. PN-B-06714-26  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

15. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

16. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

18. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych

1 podtoza przez obciazenie plyta

19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

20. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

21. WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Wymagania techniczne, Warszawa 2010.

D-05.02.03 NAWIERZCHNIA MINERALNA USZLACHETNIONA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni mineralnej S$ciezek
pieszych w ramach realizacji robot drogowych pod nazwg: Utwardzenie fragmentu powierzchni
gruntu dzialek budowlanych — $ciezki wokol stawu przy ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania:

— dolnej warstwy (dynamicznej) nawierzchni mineralnej 0/16 mm wodoprzepuszczalnej i
oddychajacej z naturalnego kruszywa kamiennego lub zwirowego z ro$linnym $rodkiem wigzacym lub
z zastosowaniem kleju poliuretanowego, naturalnie stabilizowanej o grubosci po zaggszczeniu 5 cm,

— gorej warstwy nawierzchni mineralnej 0/8 mm o wlasciwosciach j.w. i grubosci po zaggszczeniu 3
cm.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia mineralna — nawierzchnia biologicznie czynna, wodoprzepuszczalna i oddychajaca z
naturalnego kruszywa kamiennego lub zwirowego wysokiej jakosci z roslinnym $rodkiem wigzgcym
lub z zastosowaniem kleju poliuretanowego, naturalnie stabilizowana, sktadajaca si¢ z dolnej warstwy
(dynamicznej) oraz z warstwy $cieralnej, przeznaczona dla Sciezek spacerowych, alei w parkach,
sciezek lesnych i rowerowych, placow zabaw, pdl golfowych i innych miejsc przeznaczonych do
rekreacji i znajdujacych si¢ w obrebie zieleni rekreacyjnej. Gorna warstwa (nawierzchniowa) moze
mie¢ dodatek ptytek muskowitu, ktore mienig si¢ w blasku stonca.
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Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Wymagania dla materialow

Do wykonania warstw nawierzchni mineralnych nalezy zastosowaé system materialowy spehiajgcy
nastgpujace wymagania:

— kolor wierzchniej warstwy — piaskowozolty,

— kruszywo uzywane do wykonywania nawierzchni nie moze kruszy¢ si¢ podczas uzytkowania i nie
moze pyli¢ (musi wykazywa¢ odpornos¢ na dziatanie warunkow atmosferycznych),

— $rodek wiazacy kruszywo powinien by¢ pochodzenia roslinnego wzglednie stanowic¢ klej
poliuretanowy (nie moze dziataé¢ negatywnie na sgsiadujgca roslinnosc),

— posiadac¢ atest higieniczny swiadczacy o przeznaczeniu do budowy $ciezek parkowych,

— posiada¢ swiadectwo zgodnosci z normg DIN 18035-5.

Uwaga: niemiecka norma DIN 18035-5 (Sportpldtze — Teil 5: Tennenflichen) nie posiada statusu
normy europejskiej. Jest jednak zgodna z PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych dla ruchu.

Z uwagi na brak normy europejskiej celowe jest stosowanie si¢ do zalecen Instytutu Badawczego ds.
Rozwoju i Ksztaltowania Krajobrazu siedzibg w Bonn (Niemcy) — Instrukcja z kwietnia 2007 roku:
Planowanie, Budowa oraz Utrzymanie Nawierzchni Mineralnych. Producent nawierzchni powinien
udokumentowaé stosownymi certyfikatami z niezaleznych laboratoriow badawczych spehienie
kryteriow okre$lonych w przedmiotowej instrukcji.

Caly material powinien pochodzi¢ z jednego miejsca produkcji — od producenta nalezy wymagac
stosownej pisemnej deklaracji o pochodzeniu materiatu.

W Zadnym wypadku nawierzchnie mineralne nie mogg zawieraé domieszek recyklingowych
(kruszony beton, asfalt, domieszki piasku lub zwiru pochodzace z recyklingu) — od producenta nalezy
wymagac pisemnej deklaracji o niestosowaniu materiatow recyklingowych.

W celu wykluczenia szkodliwego wptywu na otaczajace srodowisko naturalne (gleba, otaczajaca flora,
mikrofauna) nawierzchnie mineralne powinny spelia¢ wymagania okreslone w Rozporzadzeniu
Ministra Srodowiska z dnia 9 wrze$nia 2002 roku (Dz. U. nr 165 poz. 1359) oraz speia¢ wymagania
charakterystyczne dla gleb niezanieczyszczonych (PIOS i IUNG 1995). Od producenta nalezy
wymaga¢ deklaracji w powyzszym temacie potwierdzonej badaniami w niezaleznych laboratoriach
(badania powinny obejmowac okreslenie odczynu pH, zawartos¢ CaCOs, zasolenie NaCl materii
organicznej, wegla organicznego, azotu ogoélnego 1 siarki ogodlnej, oznaczenie ilo$ci
mikropierwiastkow 1 metali ci¢gzkich rozpuszczalnych w stezonych kwasach HNO; i HCIO, —
zawarto$ci te nie mogg w zadnym wypadku przekracza¢ dopuszczalnych stgzen w glebie lub ziemi
wymienionych w Rozporzadzeniu Ministra Srodowiska z dnia 9 wrzesnia 2002 roku i musza by¢
charakterystyczne dla gleb niezanieczyszczonych.

Producent powinien przedstawi¢ wyniki badan dostarczonych materiatow.

Minimalne kryteria dla warstwy filtrujacej (dynamiczne;j):

— wodoprzepuszczalnosé: k=1,5%10" cm/s,

— wytrzymato$¢ na $ciskanie: Ts=78 N/m2,

— odporno$¢ na $cieranie: 9,5 %,

— mrozoodpornosc: 1,4 %.

Minimalne kryteria dla warstwy nosnej:

— wodoprzepuszczalnosé: k=1,5%* 10 cm/s,

— wytrzymalo$¢ na $cinanie: Ts=74 kN/m2,

— zdolnos$¢ pochtaniania H,O: 9,2 I/m2 (przy gestosci gruntu 0,95 Ppr grubo$¢ warstwy 4 cm),

— max. pojemno$¢ kapilarna wodna (PK) = 23%,
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— porowatos¢ ogolna: 33,4 poj.%,

— objetos¢ powietrza dla pF 1,8 (duze pory) = 11,9 poj.%.

2.3. Wiladciwosci przykladowego systemu nawierzchni mineralnej:
Wymagania ogdlne dotyczace materialow:

Wartosé
Wiasciwo$ci/parametr Jedn. miary | Wartos¢ faktyczna wymagana wg
DIN 18 035-5
Rodzaj kamienia kamien naturalny
Kolor bezowy
Posta¢ ziaren famane
Powierzchnia szorstka
Gestos¢ wg metody Proctora (Ppg) g/em’ 2,014
Optymalna zawarto$¢ wody (wPg) % 11,5
Przepuszczalno$é wody ,.k” cm/s 14,0 x 10™ 1,0x 10
Wytrzymatos¢ powierzchni na $cinanie |kN/m’ 51,4 50,0

Okreslenie przepuszczalno$ci wody
(metoda badania wg DIN 18 035-5, rozdziat 5.3.2, zalacznik 3):
Wyniki do$§wiadczen (cm/s)

Srednia z 9 pomiaréw KY=14,0x10*
Wymog K¥>1,0x 10"

Okreslenie wytrzymatosci powierzchni na §cinanie
(metoda badania wg DIN 18 035-5, rozdziat 5.2.3):

Wartosci zmierzone (kN/m?)

Srednia z 3 pomiaréw ts=51,4

Wymog ts > 50,0

2.4. Skladowanie materialow
Materiaty powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach dostawcy systemu, zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni mineralnej zostang wykonane przy zastosowaniu sprzetu
uzywanego przez firm¢ wyspecjalizowang w wykonywaniu tego typu nawierzchni — uktadarek Iub
szabloné6w do rozktadanie materiatu oraz walcow statycznych i wibracyjnych, a takze zaggszczarek
ptytowych i ubijakoéw mechanicznych do zageszczania w miejscach trudno dostepnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Materialty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatlami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

str. 36



Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podlozem pod warstwy nawierzchni mineralnej bedzie podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie wykonana wg SST D-04.04.02.

5.3. Wykonanie warstw nawierzchni mineralnej

Materiaty do wykonania poszczegoélnych warstw nawierzchni dostarczane sa przez producenta
systemu w stanie gotowym do utozenia, posiadajg wilgotnos$¢ optymalna.

Warstwy nawierzchni powinny zosta¢ wykonane przez firme¢ posiadajaca doswiadczenie w
wykonywaniu tego typu nawierzchni, potwierdzone przez producenta systemu.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowane;.

Warstwy nawierzchni mineralnej powinny by¢é rozlozone w sposdb zapewniajacy osiggnigcie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;.
Nawierzchni¢ mozna wykona¢ przy pomocy uktadarki, belki profilujacej, piaskarki badz recznie.
Warstwa posrednia wymaga ubicia dynamicznego (wstrzgsarkg lub walcem wstrzagsowym).

Warstwa wierzchnia ubijana jest statycznie przy uzyciu dostatecznie cigzkiego walca. Do mniejszych
powierzchni nadaje si¢ rowniez ubijarka r¢czna.

Po wywalcowaniu warstwe zamykajacg nalezy lekko wzruszy¢ za pomocg grabi badz miotly. Dzigki
temu nawierzchnia bedzie chlonaé wodg. W czasie silnego nastonecznienia nawierzchni¢ nalezy
dodatkowo nawadnia¢. Po wykonczeniu wskazane jest chodzenie badz jezdzenie po warstwie
wierzchniej. Ostateczne ubicie nawierzchni uzyskuje si¢ z reguly po trzykrotnej zmianie warunkoéw
pogodowych (stonce — deszcz — stonce itd.).

Nawierzchni mineralnych nie nalezy wykonywaé podczas mrozow ani w temperaturze zblizonej do
temperatury zamarzania.

5.4. Pielegnacja wykonanej nawierzchni mineralnej

W przypadku wystgpienia miejscowych zanizen uzytkowanej nawierzchni nalezy po 4-6 tygodniach
lekko poluzowaé nawierzchni¢ przy pomocy grabi na glebokos¢ okolo 2 cm, nastgpnie nanies¢ nowa
warstwe 1 wielokrotnie watowac.

Kazdej wiosny (w przypadku intensywnego uzytkowania — dwa razy w roku) nalezy przeprowadzi¢
pielegnacje nawierzchni: lekko poluzowa¢ jg za pomocg grabi, w razie potrzeby nanies¢ nowg
warstwe, $ciggng¢ lub wyrownac urzadzeniem do pielggnacji i powierzchni¢ przewatowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do zatwierdzenia
dokumenty jako$ciowe materialow przeznaczonych do wykonania robdt pod wzgledem zgodnosci z
wymaganiami punktu 2 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

Nierownosci podluzne oraz poprzeczne warstwy nawierzchni mineralnej mierzone 4-metrowg latg
zgodnie z normg BN-68/8931-04 nie mogg przekracza¢ 10 mm. Pomiar rownos$ci podluznej nalezy
przeprowadzi¢ na catej dlugosci $ciezki, minimum co 10 m.

Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Zaggszczenie nalezy bada¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dzialce robocze;.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od —20% do +10%.

Grubo$¢ kazdej warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowg z tolerancjg +0,5 cm.
Pomiar grubosci nalezy przeprowadzi¢ na probkach wycietych z warstwy.

Spadki poprzeczne wszystkich warstw powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z tolerancjg +
0,5%.
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Badania, co do ktorych nie wskazano czgstotliwo$ci wykonywania, nalezy prowadzi¢ co najmniej w
dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce robocze;j.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi miejscami

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez rozebranie warstwy i jej ponowne wykonanie. Naprawy
powierzchniowe sa niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.

Cena 1 m2 wykonania nawierzchni mineralnej obejmuje:

— prace pomiarowe,

— zatwierdzenie 1 dostarczenie materialow,

— przygotowanie mieszaniny kruszywa i srodka wigzacego,

— roztozenie na przygotowanym podtozu mieszanki na warstwe dynamiczng o grubos$ci okre$lonej w
dokumentacji projektowe;j i specyfikacji producenta,

— zageszczenie warstwy dynamicznej,

— roztozenie na przygotowanym podtozu mieszanki na warstw¢ wierzchnig o grubosci okreslonej w
dokumentacji projektowe;j i specyfikacji producenta,

— zaggszczenie, pielegnacj¢ 1 zabezpieczenie wykonanej warstwy do momentu catkowitego
utwardzenia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych dla ruchu

2. DIN 18035-5 (Sportpldtze — Teil 5: Tennenfldchen)

3 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

7. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tata.
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D-08.03.01 OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z ustawieniem obramowania nawierzchni na tawach
betonowych w ramach realizacji robot drogowych pod nazwa: Utwardzenie fragmentu powierzchni
gruntu dzialek budowlanych — §ciezki wokol stawu przy ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:

— obramowania nawierzchni z jednego rz¢du kostki kamiennej 14x17 cm na fawie z betonu C 12/15,

— ustawienia obrzezy 1 kraw¢znikow z rozbiorki na tawie z betonu C 12/15.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu obramowania nawierzchni sa:

— beton marki C 12/15 do wykonania taw,

— bitumiczna masa zalewowa do wypelnienia dylatacji w tawach betonowych,

— kostka kamienna (granitowa) rzedowa, tupana o wymiarach 14x17 cm,

— krawezniki i obrzeza betonowe z rozbiorki,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement na podsypke i do zapraw,

—woda,

— deskowanie faw betonowych — dowolne zaakceptowane przez Inzyniera.

2.3. Kostka granitowa — wymagania techniczne

Do roboét objetych niniejsza SST stosuje si¢ kostki granitowe spelniajagce wymagania normy PN-B-
11100.

Wymagane cechy fizyczne 1 wytrzymatosciowe surowca kamiennego:

— wytrzymalo$¢ na $ciskanie w stanie powietrzno-suchym wg PN-B-04110 — nie mniej niz 160 MPa,

— $cieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 — nie wigcej niz 0,2 cm,

— wytrzymato$¢ na uderzenie (zwigztos¢) wg PN-B-04115 — nie mniej niz 12 uderzen,

— nasigkliwo$¢ wodg wg PN-B-04101 — nie wigcej niz 0,5%.

Kostka rzedowa powinna mie¢ ksztalt zblizony do prostopadioscianu o rownoleglej powierzchni
dolnej i gornej. Cata bryla kostki powinna miesci¢ si¢ w prostopadtoscianie zbudowanym na
powierzchni gornej jako podstawie.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

— wysokos¢ 1 krotszy bok: 14 cm £ 0,5 cm,

— dhuzszy bok: 14-17 cm,

— stosunek pola powierzchni dolnej (stopki) do gornej (czota): nie mniejszy niz 0,8,

— nieréwnos$ci powierzchni gornej (czota): nie wigksze niz + 0,4 cm.

Peknigcia kostki sg niedopuszczalne.
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Dhugos¢ uszkodzen krawedzi powierzchni czotowej nie moze by¢ wigksza niz pot wymiaru wysokosci
kostki, natomiast tagczna ich dtugo$¢ nie powinna przekraczaé wielko$ci wymiaru wysokosci kostki.
Szerokos¢ lub glebokos$¢ uszkodzenia krawedzi lub narozy nie powinna by¢ wigksza niz 0,6 cm.
Uszkodzenia narozy powierzchni gornej (czota) kostki sa niedopuszczalne.

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke i do zapraw powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”,
odpowiadajagcym wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypelnienia spoin
PN-B-06711.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na lawy betonowe

Na tawe betonowg nalezy stosowaé beton klasy C 12/15 wg PN-EN 206-1. Wykonawca jest
obowigzany przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji recepte mieszanki betonowe;.

2.6. Cement do betonu

Nalezy stosowaé cement portlandzki klasy 32,5 wedlug PN-EN 197-1.

2.7. Kruszywo do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowej na podbudowe nalezy stosowac:

— zwir 1 mieszank¢ wedtlug PN-B-11111,

— piasek wg PN-B-11113,

— kruszywo tamane wg PN-B-11112,

— kruszywo z zuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004,

— kruszywo z recyklingu betonu o ziarnach wigkszych niz 4 mm,

Uziarnienie kruszywa wchodzacego w sktad mieszanki betonowej powinno by¢ tak dobrane, aby
mieszanka betonowa wykazywata maksymalng szczelno$¢ i urabialno$¢ przy minimalnym zuzyciu
cementu i wody.

2.8. Woda do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowej, jak i do pielegnacji wykonanej podbudowy nalezy stosowaé
wode odpowiadajacg wymaganiom normy PN-B-32250. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé
wodociaggowa wodg pitng.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé si¢ mozliwosécia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

— samochodow samowytadowczych do transportu wyprodukowanej mieszanki betonowe;,

— prowadnic (deskowan) do uktadania mieszanki betonu,

— przewoznych zbiornikow na wodg,

— ubijakoéw mechanicznych do zaggszczania.

Wytwornia stacjonarna lub mobilna, w ktorej bedzie wytwarzana mieszanka betonowa, powinna by¢
wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania wszystkich sktadnikow, gwarantujgce nastepujace
tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy poszczegdlnych sktadnikow: kruszywo + 3%,
cement + 0,5%, woda + 2%.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport prefabrykatow

Kostki granitowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Kostke nalezy uktadaé na
skrzyni tadunkowej obok siebie tak, aby wypelnita catg powierzchni¢ srodka transportowego. Na tak
utozonej warstwie nalezy bezposrednio uktada¢ nastepne warstwy.

Ladowanie r¢czne kostek rzgdowych powinno by¢é wykonywane bez rzucania. Przy uzyciu
przeno$nikdéw tasmowych, kostki rzedowe powinny by¢ podawane i odbierane recznie.

4.3. Transport pozostalych materialow

str. 40



Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne — przed rozpyleniem.

Transport mieszanki betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu 1 jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjna.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie law betonowych

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu, na przygotowanej warstwie z piasku. Beton
roz$cielony w szalowaniu powinien by¢ wyrownany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowa¢ minimum co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypelione bitumiczng masg zalewowa zaakceptowang przez Inzyniera.

Law betonowych nie mozna wykonywa¢, gdy temperatura powietrza spada ponizej 2 st. C oraz wtedy,
gdy podtoze jest zamarznigte, a takze podczas opadow deszczu.

Natychmiast po roztozeniu mieszanki betonowej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Operacja ta
powinna si¢ zakonczy¢ z uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki.
Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem wody poprzez
kilkakrotne zwilzanie woda w czasie dnia przez co najmniej 3 do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.3. Wykonanie obramowania z kostki granitowej

Kostki rzedowe nalezy uktada¢ na §wiezym betonie tawy i lekko ubié, tak aby tworzyty ciagly lini¢ w
planie oraz wysokosciowo. Szeroko$¢ spoin mi¢dzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm.
Spoiny nalezy wypeti¢ zaprawg cementowo-piaskowg 1:4.

Obramowanie z kostki nalezy pielegnowa¢ przez minimum 7 dni poprzez utrzymywanie w stanie
wilgotnym. Sposob pielggnacji Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

5.4. Ustawienie kraweznikow i obrzezy betonowych z rozbidérki

Regulowane wysoko$ciowo krawezniki i obrzeza (z rozbidrki) nalezy ustawic na tawie betonowej oraz
na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 o grubos$ci 3 cm po zageszczeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami pkt 2.3. Sprawdzenie
katow prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza
i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostalych materiatow powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci, okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materialow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

— zgodnos¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa; profil ten
powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta, a dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ 1 cm na
kazde 100 m tawy;

— wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy;
tolerancje wymiarow wynosza dla wysokos$ci 1 szeroko$ci tawy — £10% wysokosci i szerokos$ci
projektowanej;
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— réwno$¢ gornej powierzchni taw sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
lawy trzymetrowej laty; przeswit migdzy goérng powierzchnig tawy i1 przytozong tatg nie moze
przekraczac 1 cm;

— dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.2. Sprawdzenie ustawienia obramowania

Przy ustawianiu obramowania nalezy sprawdzac:

— dopuszczalne odchylenia linii obramowania w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi 2 cm
na kazde 100 m,

— dopuszczalne odchylenia niwelety gornej plaszczyzny obramowania od niwelety projektowanej,
ktére wynosi 2 cm na kazde 100 m,

— ré6wnos$¢ gornej powierzchni, sprawdzang przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
obramowania trzymetrowej laty, przy czym prze$Swit pomiedzy gorng powierzchnig obramowania i
przylozona tata nie moze przekraczac 2 cm,

— wypetnienie spoin — powinny by¢ wypelnione na petng wysokosc¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena utozenia 1 m obramowania obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— pielegnacje¢ betonu,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej (dla kraweznikow betonowych).
— wykonanie obramowania z kostki z ubiciem i wypelieniem spoin,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Czeg$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

3. PN-EN 1342:2003 Kostka brukowa z kamienia naturalnego do zewngtrznych nawierzchni
drogowych. Wymagania i metody badan

4. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanie nasigkliwosci woda

5. PN-B-04102 Materialy kamienne. Oznaczanie mrozoodporno$ci metodg bezposrednig

6. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na Sciskanie
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7. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy Boehmego

8. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci kamienia na uderzenie (zwig¢ztoSci)
9. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

10. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

11. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa

12. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

13. PN-B- 32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

15. BN-64/8845-02 Krawe¢zniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

10.2. Inne dokumenty

17. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 19791 1982 r.

D-09.01.01 WYKONANIE OPASEK TRAWNIKOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem opasek trawnikowych w ramach realizacji robot
drogowych pod nazwg: Utwardzenie fragmentu powierzchni gruntu dzialek budowlanych -
$ciezki wokol stawu przy ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonywaniu
nastepujacych robot:

—reczne plantowanie powierzchni gruntu rodzimego kat. I-111,

— wykonanie trawnikéw — przekopanie terenu, humusowanie warstwg o grubosci 10 cm i obsianie
trawg.

Ilo$¢ robot do wykonania: wg przedmiaru robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj.
Pozostate stosowane okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

— ziemia urodzajna,

— nasiona traw,

—woda do podlewania.

2.3. Wymagania dla ziemi urodzajnej

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ przewage czesci ilastych i zawarto$¢ co najmniej 2% substancji
organicznych oraz pH > 5,5. Nie moze by¢ zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z traw réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania. Sktad gatunkowy mieszanki powinien by¢
dostosowany do istniejgcych warunkow glebowych na terenie opracowania.

str. 43



Na trawniki nalezy zastosowa¢ mieszanke traw odpornych na wydeptywanie.
2.5. Wymagania dla wody
Nalezy uzywa¢ wody studziennej lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem opasek trawnikowych zostana wykonane recznie lub przy pomocy
sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera. Do prac zwigzanych z przewozeniem ziemi urodzajnej
nalezy stosowac tadowarki lub koparki oraz samochody samowytadowcze o pojemnosci (fadownosci)
dostosowane do ilosci przewozonych tadunkoéw oraz stanu drog dojazdowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty nalezy w czasie transportu i sktadowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, zawilgoceniem
lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materialami.

Transport ziemi urodzajnej powinien odbywac si¢ samochodami samowyladowczymi zaopatrzonymi
w plandeki, aby nie spowodowac pylenia i zanieczyszczenia tras przewozu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Plantowanie poboczy

Z poboczy gruntowych zaznaczonych w dokumentacji nalezy zebraé¢ zanieczyszczenia budowlane.
Nastepnie teren nalezy przekopac, splantowac i wyréwnac.

5.3. Rozlozenie warstwy ziemi urodzajnej

Na przygotowanym terenie nalezy roztozy¢ dowieziony humus warstwa o grubosci 10 cm, a nast¢pnie
wyrownac.

5.6. Obsianie trawa

Powierzchnie pokryte ziemig urodzajng nalezy obsia¢ trawg.

Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ i lekko zage$ci¢ przez ubicie reczne. Nastepnie
nalezy wysia¢ trawe, dodajac ewentualnie nawozy mineralne.

Wymagania dotyczace siewu nasion trawy sg nastepujace:

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania — najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

—na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci 2 kg na 100 m2,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilo$ci 4 kg na 100 m2,

— przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez
walowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowaé watu gtadkiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét zwigzanych z wykonaniem i pielegnacjq trawnikow
Kontrola rob6t w zakresie wykonania opasek trawnikowych polega na sprawdzeniu:

— prawidlowosci spulchnienia, profilowania i wyréwnania terenu pod trawniki,

— prawidlowego roztozenia warstwy ziemi urodzajnej i uwalowania terenu,

— gestosci zasiewu nasion.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbiér robaét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie badania wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiaru robot.
Cena 1 m2 wykonania i pielggnacji trawnikéw obejmuje:

— spulchnienie, profilowanie i wyréwnanie terenu pod trawniki z usuni¢ciem darni,

— humusowanie warstwg ziemi urodzajne;j,

— uwatowanie powierzchni,

— wysianie nasion z zagrabieniem i uwatowaniem,

— pielggnacj¢ trawnikow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

D-09.02.01 ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
dostarczenia 1 montazu elementéw matej architektury — tawek parkowych w ramach realizacji robot
drogowych pod nazwa: Utwardzenie fragmentu powierzchni gruntu dzialek budowlanych —
Sciezki wokol stawu przy ulicy Chopina w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczag zasad prowadzenia robdt przy montazu tawek
parkowych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzywane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
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Zastosowane materialy i urzadzenia oraz sposob ich montazu winny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Zastosowane urzadzenia muszg posiada¢ wszystkie funkcje opisane w projekcie, posiadaé zblizone
wymiary oraz by¢ wykonane z opisanych w projekcie materiatow.

2.2. Materialy do wykonania fundamentow

Sposob fundamentowania tawek okresla ich wytworca, a ostateczna akceptacja nalezy do Inzyniera.
2.3. Elementy malej architektury

Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ 1 zamontowaé tawki parkowe o konstrukcji zeliwnej, z
siedziskiem i oparciem z desek drewnianych.

Lawki zaakceptowane przez Inwestora zostaly szczegdtowo opisane w czgsci opisowej projektu
technicznego (podano funkcje uzytkowe, rodzaj materialu, wymiary). Podane w projekcie wymagania
s minimalne, to znaczy ze zaproponowane przez Wykonawce konkretne urzadzenia muszg spetniaé
co najmniej podane wymagania.

Wymagania dla materiatow:

— elementy drewniane musza by¢ sezonowane, heblowane i szlifowane, krawedzie fazowane,
zabezpieczone lakierem do drewna,

— odlewy zeliwne musza by¢ zabezpieczone antykorozyjnie farbg podktadowa i emalig nadajaca lekki
potysk,

—w odlewach powinny by¢ otwory shuzgce do zamocowania tawek w fundamentach betonowych,

— wszystkie polgczenia srubowe musza by¢ wykonane z uzyciem elementoéw ocynkowanych.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do montazu elementéw malej architektury

Roboty zwigzane z montazem zostang wykonane r¢cznie, przy zastosowaniu drobnego sprzgtu
pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw i urzadzen

Elementy wyposazenia mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem. Wykonawca obowigzany jest posiada¢ wytyczne
roztadunku i sktadowania wystawione przez producenta i stosowac si¢ do nich.

Transport mieszanki betonu do fundamentowania powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-S-96013.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie fundamentéw betonowych

Bezpieczne osadzenie urzadzen w podlozu jest kluczowym czynnikiem do stabilnej instalacji — proces
ten powinien by¢ zgodny ze specyfikacja producenta.

Fundamenty betonowe wylewane powinny by¢ wykonane w deskowaniu, wraz z wykonaniem gniazd
do osadzenia tulei, kotew lub $rub stalowych. Alternatywnie tawki mozna mocowac kotkami
rozporowymi do wkopanych w grunt krawg¢znikow betonowych drogowych 20x30x100 cm, pod
warunkiem wywiercenia w nich otworéw montazowych.

Beton fundamentéw wylewanych powinien zosta¢ zageszczony i pielegnowany do uzyskania pelnej
wytrzymatosci.

Goérna warstwa fundamentu nie moze wystawaé ponad powierzchni¢ nawierzchni.

Fundamenty beda wykonywane przed wykonaniem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Grunt z wykopow pod fundamenty nalezy zatadowac na $rodki transportu i usung¢ z terenu budowy.
5.3. Montaz elementéw malej architektury
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Przed zamontowaniem elementow matej architektury Wykonawca jest obowigzany przedstawic
Inzynierowi instrukcje montazu, uzytkowania i konserwacji, w ktorych zawarte muszg by¢ wszystkie
parametry urzadzenia, sposob ich montazu, okres gwarancji.

Montaz powinien by¢ wykonany zgodnie z instrukcjg producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci betonu fundamentéow

Jezeli fundamenty beda wylewane na budowie, kontrola jakosci betonu polega na sprawdzeniu probek
betonu pod wzgledem:

— wytrzymalosci na §ciskanie,

— nasigkliwosci,

— mrozoodpornosci.

Wyniki badan powinny spetnia¢ wymagania podane w zatwierdzonej przez Inzyniera recepcie betonu.
6.3. Kontrola jakosci zamontowanych elementéw malej architektury

Kontrola jakos$ci zamontowanych urzadzen polega na sprawdzeniu:

— jakosci wszelkich montowanych urzadzen pod wzgledem zgodnosci ze specyfikacja producenta oraz
pod katem ewentualnych uszkodzen mogacych wystapi¢ podczas transportu, sktadowania albo
montazu;

— statecznos$ci wykonanego montazu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbiér robaét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli spetnione zostaly wymagania opisane w punkcie 6 niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena dostarczenia i montazu 1 szt. elementow matej architektury obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

— reczne wykonanie wykopu,

— wykonanie deskowania,

— zabetonowanie fundamentow z zawibrowaniem i wykonaniem gniazd,

— pielegnacj¢ betonu,

— zasypanie fundamentéw z usuni¢ciem nadmiaru gruntu poza budowg i zagospodarowaniem,

— odtworzenie warstw nawierzchni naruszonych badz zniszczonych przy wykonaniu fundamentow,
— sprawdzenie stanu, kompletno$ci oraz zgodnosci ze specyfikacja producenta,

— montaz na podstawie instrukcji producenta,

— sprawdzenie prawidtowo$ci montazu oraz stateczno$ci urzadzen.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 206-1:2003 Beton - Cz¢s¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

2. PN-EN 1176-7:2008 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 7. Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwacji i eksploatacji

3. PN-EN 12350-1 Badania mieszanki betonowej - Cz¢$¢ 1: Pobieranie probek

4. PN-B-06250 Beton zwykty

5. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

6. PN-B-06265 Krajowe uzupetienia PN-EN 206-1:2003 Beton - Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci,
produkcja i zgodnosé

7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonow

8. PN-B-14501 Zaprawy betonowe zwykte.
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